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Podsumowanie zajęć, które odbyły się w 1 semestrze
w Szkole Podstawowej nr 1 im. Mikołaja Kopernika w Miliczu

„SKOK-Szkoły Kształcące Obsz@ry Kluczowe”
współfinansowany z Europejskiego Funduszu Społecznego w ramach RPO WD 2014-2020
FIZYKA

      W zajęciach dydaktyczno - wyrównawczych w ramach unijnego programu SKOK z fizyki uczestniczyło 8 uczniów. Zajęcia odbywały się jeden raz w tygodniu przez dwie godziny lekcyjne, łącznie w liczbie 30 godzin. Dominującą formą były doświadczenia uczniowskie, po wykonaniu których gimnazjaliści wypełniali karty pracy zapisując w nich obserwacje, wnioski i wykonując odpowiednie obliczenia. Eksperymenty dotyczyły między innymi elektrostatyki, prądu elektrycznego, ciśnienia, termodynamiki, kinematyki i dynamiki.  Po omówieniu każdego działu fizyki uczniowie rozwiązywali test sprawdzający ich wiadomości i umiejętności ( w postaci papierowej lub elektronicznej ).
Na tablicy informacyjnej w szkole uczestnicy zajęć zamieścili również efekty pracy nad projektem " Fizyka na milickich placach zabaw". Były to zdjęcia urządzeń rekreacyjnych dla dzieci oraz odpowiadające im opisy tłumaczące zjawiska fizyczne. Cały cykl zajęć z fizyki został zakończony testem podsumowującym, który wykazał wzrost wiedzy w porównaniu z testem na wejściu.

MATEMATYKA

Zajęcia dydaktyczno- wyrównawcze z matematyki odbywały się w poniedziałek na 7 i 8 godzinie lekcyjnej. Uczęszczało na nie 7 uczniów ( 3- klasa 2 gimnazjum, 4- klasa 3 gimnazjum).  W trakcie zajęć uczniowie rozwiązywali testy egzaminacyjne, ćwiczenia interaktywne. Grali również w gry dydaktyczne.

Fotorelacja:

 [image: image12.png]Unia Europejska
Europejski Fundusz Spoleczny




MATEMATYKA

Zajęcia odbywały się systematycznie, wykonywaliśmy zadania przy pomocy zestawów egzaminacyjnych, plansz matematycznych oraz kart pracy. Na zajęciach stosowaliśmy metody aktywizujące były także ćwiczenia interaktywne. Uczniowie stwierdzili, że zajęcia były interesujące a materiały prezentowane były ciekawe. W przyszłości chętnie uczęszczaliby na takie zajęcia.
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[image: image2.png]



JĘZYK ANGIELSKI

Zajęcia dydaktyczno- wyrównawcze z języka angielskiego SKOK odbywają się w każdy poniedziałek w wymiarze 2h tygodniowo. W zajęciach tych uczestniczy 8 uczniów klas II oraz III gimnazjalnych. Celem zajęć jest utrwalanie oraz poszerzanie treści programowych realizowanych na lekcjach języka angielskiego; zdobywanie umiejętności swobodnego komunikowania się w języku angielskim; wyrównywanie braków, wynikających z niskich możliwości poznawczych oraz kształtowanie motywacji do nauki języka angielskiego. W pierwszym semestrze odbyło się 30 godzin. 

W czasie zajęć uczniowie korzystają z różnorodnych pomocy dydaktycznych. Podczas zajęć uczniowie mają możliwość utrwalania słownictwa i zagadnień gramatycznych poprzez ćwiczenia i gry językowe. Uczniowie systematycznie utrwalają także sprawności słuchania ( podcast, video nagrania, piosenki w języku angielskim, You Tube), mówienia ( scenki, gra na role, itp.), czytania ( fragmenty książek, gazet anglojęzycznych, itd.) oraz pisania ( email, list, kartka, ogłoszenie, itp.). Uczniowie, poprzez zróżnicowane ćwiczenia, poszerzają treści programowe realizowane na lekcjach języka angielskiego.
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ROBOTYKA

Celem ogólnym zajęć  było przygotowanie ucznia do sprawnego funkcjonowania we współczesnym świecie z uwzględnieniem obecnego rozwoju cywilizacyjnego oraz rozwój zainteresowania uczniów zagadnieniami technicznymi i informatycznymi. Na zajęciach  uczniowie  nauczyli się w praktyczny sposób używać podstawowych urządzeń technicznych związanych z robotami. Do dyspozycji mieliśmy robot Lego Mindstroms i Robot Jimi

Cele szczegółowe:

a) cele kształcenia:

- nauka budowy i programowania robotów;

- zapoznanie z pracą czujników: koloru, dotyku, podczerwieni;

zapoznanie z pracą silników i kostki;

- umiejętność zamontowania oraz znajomość zastosowania przekładni;

- nauka i doskonalenie czytania instrukcji;

- umiejętność budowy robota o skrętnych kołach;

- umiejętność korzystania z programu Lego Mindstorms i Jimi;

- nauka i doskonalenie umiejętności stosowania algorytmów.

cele wychowania:

- rozwijanie zainteresowań myślą techniczną;

- kształtowanie wyobraźni przestrzennej, rozwijanie pomysłowości i twórczego działania;

- kształtowanie cierpliwości i dokładności;

- dbanie o szacunek do innych osób;

- kształtowanie nawyku dbania o cudzą własność

integracja zespołu, umiejętność współpracy w grupie

Uczeń:

( wie, co to robot, robotyka;

( zna typy robotów;

( zna podstawowe prawa robotyki;

( wie, z jakich części składa się robot;

( zna podstawowe elementy zestawu Lego Mindstorm i Jimi

( wie jak działają: czujnik dotyku, podczerwieni, koloru;

( wie jak działają silniki robotów;

( praktyczne wykorzystanie poznanych na poprzednich zajęciach czujników i silników;

( zbudowanie robota;

( zapoznanie się ze środowiskiem programistycznym Lego Mindstorm  Home Edition, i Jimi

( poznanie pojęcia algorytmu;

( zapoznanie się z technikami zawracania robota;

( napisanie pierwszego programu;

( zaprogramowanie robota;

( wie, co to czujnik odległości, jakie są ich typy oraz gdzie można je zastosować;

( wie, co to czujnik koloru oraz gdzie można je wykorzystać;

( potrafi samodzielnie zbudować robota  (Struś, Byk)

( wie, w jaki sposób montować czujniki, by robot działał optymalnie;

( doskonali umiejętności czytania instrukcji, budowy i programowania robota;

( umie wykorzystać czujnik koloru;

( potrafi zbudować konstrukcję skręcającą;

( wie, czym jest labirynt oraz robot pokonujący labirynt;

( wie, czym są czujniki optyczne i zna kilka ich typów;

( wie, czym są czujniki wizyjne, z czego się składają oraz do czego są wykorzystywane;

( wie, czym jest Robo i do czego służy;

( wie, jaką przekładnię zastosować dla lepszego wykonania zadania;

( wie, jak zastosować czujnik i nadajnik podczerwieni;

( wie, jak zastosować czujnik podczerwieni;

( wie, ile silników potrzebuje robot, aby realizować skręty.
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